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MUSTERLOSUNG ZUR PRUFUNG
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3. Zweimalige partielle Integration liefert
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4. Die homogene Gleichung lautet
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Die allgemeine Losung ist also

3
ist die Losung des Anfangswertproblems
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5. Gesucht ist eine Funktion z : U C R — V C R, so dass
. c 1
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Die gesuchte Funktion ist somit
x(t) = /5n(t) + 4.
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c) Das Taylorpolynom n—ten Grades einer Funktion f(¢) mit Zentrum ¢* ist
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Somit ergibt sich im Falle
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fiir das Taylorpolynom 3. Grades mit Zentrum ¢* = 0
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a) Der Satz von Gauss besagt
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b) Parametrisierung der Seitenfldche S:
a:R* = R3
U
(u,v) = a(u,v) := 0 —1<u<l, —-1<v<l1.
v
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Normalenvektor in Richtung der positiven y-Achse:

0 1 0
Nn=a,Xa,= 0] x[{0] =11
1 0 0

Somit ist der Fluss von F' durch die Seitenflache S
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a) i) Mit der Parametrisierung der Schnittellipse I'
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ergibt sich fiir die Arbeit

A= [gis— 7g<fy<t>>v<'t> dt
]

2r [ (2 +sin(t))? — sin(t)
—8—4cos(t) | - | cos(t) | dt
0 0 cos(t)

2w

= / —4sin(t) — 4sin®(t) — sin®(t) — 8 cos(t) — 4 cos?(t) dt

0
2

— /—4 — 4sin(t) — 8 cos(t) — sin®(t) dt

0

19 1
= —4t + 1 cos(t) — 1 cos(3t) — 8sin(t)

= —8m.

ii) Mit der Parametrisierung
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folgt mit dem Satz von Stokes fiir die Arbeit
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a) Der Definitionsbereich der Funktion f(z,y,2) = 2*Iny + Yinz st
z
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und der Gradient
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Im Punkt P(1,1,1) wird sie maximal in Richtung des Gradienten
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und der Maximalwert ist gleich dem Betrag des Gradienten an dieser Stelle:
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